Temat: Rejestry — budowa, parametry, rodzaje

1. Rejestry to uktady skladajce st z zespotu przerzutnikéw sigce do przechowywania
informacji w systemie cyfrowym. deli rejestr zbudowany jest z przerzutnikdw
synchronicznych to nazywamy go synchronicznym, méast rejestry zbudowane z
przerzutnikdw asynchronicznych n@smazwe asynchronicznych.

2. Podstawowe parametry rejestrow to:

— dtuga¢ rejestru okréajaca liczke bitow, jaka mae by przechowywana w rejestrze - jest
ona zawsze rowna liczbie przerzutnikow, z ktorybhdowany jest rejestr,

— szybkd@¢ pracy rejestru.

3. Ze wzgtdu na sposéb wprowadzania i wyprowadzania informmagstry dzielimy na:

— rownolegte (PIPO), w ktérych wprowadzanie i wypealzanie informacji odbywa i
rébwnolegle,

— réwnolegto-szeregowe (PISO), w ktorych wprowadzamformacji odbywa si rownolegle
a wyprowadzanie szeregowo,

— szeregowo-rownolegte (SIPO), w ktorych wprowadzamformacji odbywa si szeregowo
a wyprowadzanie rownolegle,

— szeregowe (SISO), w ktérych wprowadzanie i wymdganie informacji odbywa ¢si
szeregowo.

W rejestrach, w ktérych informacja wprowadzana jagt wyprowadzana szeregowo,
zachodzi konieczridé jej przesuwania w prawo lub w lew@ $0 rejestry przesuwage.
Rejestry, ktore umdiwiaja przesuwanie informacji w obu kierunkach to rejgsewersyjne.
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Rys. Rejestr zbudowany z trzech przerzutnikdw D z$aiem szeregowym oraz wgiami rownoleglymi
i szeregowym.



