Lekcja 30. Urzgdzenia dzwigowe

Nazwa dzwignice obejmuje rézne maszyny wykonujace przerywane czynno$ci
transportowe o ograniczonym zasiggu. Zalicza si¢ do nich: dzwigniki, ciggniki.
suwnice, obrotnice i zurawie. R6zny jest ich charakter pracy i budowa, zaleznie
od przeznaczenia i warunkéw Srodowiskowych, jednakze ich naped charaktery-

zuie kilka wspdlnvch cech: duza czestoSé taczen. nraca nawrotna i duze.mamen-
ty rozruchowe.

Urzadzenia dzwignicowe s3 w wigkszoSci napedzane i sterowane elektrycz-
nic. Totez oprécz powszechnie stosowanych aparatéw elektrycznych, jak wy-
taczniki, styczniki, bezpieczniki itp., stosuje si¢c réwniez wiele specjalnych apa-
ratow dzwignicowych. Naleza do nich:



e nastawniki 1 sterowniki,

e zwalniaki hamulcowe,

e 1aczniki krancowe,

e chwytniki elektromagnetyczne,
e rozdzielnice dzwigowe.

1. Nastawniki

Nastawniki sg to ukfady tacznikéw umozliwiajace wykonywanie réznych
potaczen sieci zasilajacej z silnikiem napedowym, rezystorami nastawnymi, ha-
mulcem, tgcznikami krancowymi itp.



Spotyka si¢ dwa rodzaje nastaw-

nikow: pierscieniowe i krzywkowe.

. Obecnie produkuje si¢ wytgcznie na-
stawniki krzywkowe.

Nastawnik jest to warstwowy tacz-
nik krzywkowy dostosowany do po-
trzeb urzadzen dzwignicowych. Na
wspolnym wale s3 osadzone krzywki
o roznych profilach, ktére rozwieraja
1 zwierajg styki tzw. przerwnikow.

Rys. 9.4. Przerwnik jako element nastawnika
I — dzwignia, 2 — styk ruchomy dwuprzerwowy,
3 — zaciski, 4 — krzywka

Przerwnik jest to stycznik rozwierny
0 napedzie mechanicznym (rys. 9.4).
Kazdej krzywce jest podporzgdkowa-

nv jeden przerwnik. Przerwniki moga by¢ osadzone w jednej lub w kilku kolurp-
nach. Watek napedzajacy krzywki jest poruszany recznie 1 moze mie€ nawet kil-
kanaScie potozen.

Nastawniki mogg sterowaé napedem dzwignic bezposrednio lub posrednio
isterowniki) za pomocg wysytania impulséw do stycznikow.



2. Hamulce 1 zwalniaki

Wszystkie mechanizmy dzwigowe maja hamulce, ktére stuza do ich zatrzy-
mania natychmiast po wytaczeniu silnikow napedowych albo do ich utrzymania
w stanie bezruchu az do chwili uruchomienia silnikow. Dziatanie hamulcow
uzyskuje sie najczeSciej przez nacisk klockoéw (w hamulcach klockowych) lub
taSmy (w hamulcach taSmowych) na tarcze hamulcowg za pomoca sprezyny do-
ciskowej. Do zwalniania hamulca stuzg zwalniaki (luzowniki). W urzadzeniach
dzwigowych stosuje si¢ zwalniaki elektromagnetyczne lub elektrohydrauliczne.



Lekcja 31. taczniki krancowe i
chwytniki elektromagnetyczne

Laczniki krancowe stuzg do ograniczania ruchu urzadzen dzwignicowych.
Dotyczy to zaréwno ruchu postepowego, jak i obrotowego. L.aczniki krancowe
mog3 albo bezposrednio wylaczac silnik napedu dzwignicy (taczniki krancowe
etGwne), albo sterowaé inne taczniki o wigkszym pradzie wytgczalnym (taczni-
ki krancowe sterownicze).



Ze wzgledu na rodzaj napedu faczniki krancowe dzieli si¢ na:
e dzwigniowe,
e przyciskowe,
e WrIZecionowe.

Laczniki dzwigniowe i przyciskowe sa napgdzane przez mechanizmy be-
dace w ruchu postgpowym lub przez krzywke (rys. 9.5), natomiast fgczniki
wrzecionowe s3 napedzane przez urzgdzenia o ruchu obrotowym i dziatajg po
wykonaniu pewnej liczby obrotéw (rys. 9.6).

2 Rys. 9.5. Dziatanie tacznika krancowego: a) przy

e 3 wi ruchu postgpowym; b) napedzanego krzywka
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Rys. 9.6. Zasada dziatania tgcznika krancowego
WIZECIonowego
J

| — wat Srubowy, 2 — tarcza ruchoma, 3 — przektad-
nia obrotéw, 4 — styk nicruchomy, 5 — styk ruchomy




Chwytniki elektromagnetyczne s3 to duze elektromagnesy zasilane pra-
dem statym, stuzgce do podnoszenia i przenoszenia materialéw ferromagnetycz-
nych (piyty, bloki, widry). Budow¢ chwytnika elektromagnetycznego pokazano
na rysunku 9.7.

Sktada si¢ on z nastgpujgcych zasadniczych czesci:
— ozebrowanego zeliwnego korpusu z uchami,
— uzwojenia wzbudzajacego umieszczonego w korpusie,
— dolnej niemagnetycznej ptyty ostaniajgcej uzwojenia,
— skrzynki przytaczowe;.

Chwytniki najczgSciej zawiesza si¢ na suwnicach lub dzwigach za pomoca
tancuchéw przeplecionych przez ucha. Chwytniki zasila si¢ ze specjalnych szaf
rozdzielczych. Ciepto wydzielane podczas pracy chwytnika jest odprowadzane
przez zeberka, zwane radiatorami.
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Rys. 9.7. Budowa chwytnika clektromag-
netycznego AEM

I/ — korpus, 2 — ucho., 3 — skrzynka przylagczowa,
4 — ptyta ostaniajagca, 5 — radiator, 6 — ostona

przewodu zasilajacego



