Lekcja 83 Wytwarzanie napiec
przemiennych

Im wyzsze zastosujemy napiecie, tym mniejszy bedzie potrzepny
prad przy takiej samej mocy, a tym samym mniejsze przekroje
przewodow, mniejsze straty energii na nagrzewanie sie uzwojen
i przewodow. Z tego powodu staramy sie przesylaé moc przy jak
najwyzszym napigceiu. Z drugiej strony napiecie dostarczane od-
biorcom jest ograniczone wzgledami bezpieczenstwa obsiugi,
a w przypadku odbiorcow przemyslowych — gornym napigciem
odbiornikéw, ktéore na ogol nie przekracza 6 kV.Z tym zwigzana
jest koniecznosé¢ kilkakrotnego przetwarzania energii elektrycznej

z jednego napiecia na inne, co jest latwe do zrealizowania przy
zastosowaniu napiecia przemiennego.
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Jak wiemy z rozdz. 14, warunkiem indukowania sie suy elek-
tromotorycznej w pradnicy jest ruch uzwojen w polu ’magnety.cz'-
nym. Istotng role odgrywa predkos¢ wzgledna pretow' uzwojen
w stosunku do pola magnetycznego. Jest przy tym obo;etne. czy
poruszajg sie uzwojenia, a pole jest nieruchome, czy uzwoje:ma 'sq
nieruchome, a pole sie porusza. Ze wzgledu na ufrzymanie cig-
glosci ruchu wytwarza sie pole magnetyczne za pomocg osadzo-

nego na osi elektromagnesu obracajacego sie ze stalg predkoscia
kgtowg w (rys. 16.1). W zwoju umieszczonym w polu tego elektro-
magnesu indukuje sie podczas jednego obrotu sita elektromoto-
ryczna zmieniajgca swoja warto$¢é oraz swo6j zwrot, zaleznie od
tego, ktory biegun magnetyczny znajduje sie pod danym pretem
zwojix. Zwrot sily elektromotorycznej wyznaczamy, jak zwykle,
za pomocy reguly prawej dloni biorge w rachube predkosé wzgled-
ng przewodnika w stosunku do pola magnetycznego, ktora jest
skierowana przeciwnie do predkosei pola. Na rys. 16.1¢ sila elek-
tromotoryczna esp =0, gdyz zwrot indukowanej w zwoju sily
elektromotorycznej skierowany jest do zacisku A, a na rys, 16.1c
eap << 0. Gdy zwéj znajduje sie posrodku miedzy biegunami, nie
indukuje sie w nim sila elektromotoryczna, esp = 0 (rys. 16.156Y,



Rys. 16.1
Indukowanie sig
sily elektromoto-
rycznej w zwoju
umieszczonym w
polu magnesnicy
obracajgcej sie z
predkoscig kato-
wa w: a), b), ¢),
kolejne potozenia
0si magnesnicy




Napiecie lub prad zmienny w najogoélniejszym przypadku jest
to nap1QC1e lub prqd ktéory w dowolny sposéb zmienia swojg war-
tos¢ w czasie, a nawet i zwrot. Dlatego wprowadzamy pojgcia war-
tosci chwilowych, napiecia, sitly elektromotorycznej i pradu, tj.
wartosci w dowolnie wybranej chwili t. Napigcia i pragdy zmienne
oznaczamy malymi literami u, e, t.

Podobnie napiecie zmienne (u, e) op1su]emy podaJac Jego prze-
b1eg w czasie i strzalke toé¢ chwilowa na st di

u jemnych Wartoéciach e punkt 0 nizszym polencjale.
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Okres oznaczamy literg T i mierzymy w sekundach.
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czestotliwoS$cigi oznaczamy j3g przez f.
Miedzy okresem i czestotliwoscig zachodzi zwigzek

2 _%_ (16.1)

Jednostka czestotliwosci jest here (Hz). Wymiar herca 1/s.



Na rys. 16.3 przedstawiono szkic pradnicy dwubiegunowe] pra-
du przemiennego. Prgdnica sklada sie z czgsei nieruchomej, zwanej
stojanem 2 i z czesci ruchomej zwanej wirnikiem 1. Ze wzgledu
na spelniang funkcje wirnik nazywamy magnesnicg, bo sluzy on
do wytwarzania pola magnetycznego. Magnesnica jest zasilana
napieciem stalym za pomoca szczotek i pierscieni slizgowych osa-
dzonych na wspélnej osi z magnesnicg. Uzwojenia, w ktérych in-
dukuje sie sila elektromotoryczna, sg umieszczone w przeznaczo-
nych do tego celu zlobkach na obwodzie wewnetrznym stojana
wykonanego z blach stalowych. Ze wzgledu na speiniang funkcje

stojan nazywamy twornikiem, bo w nim wytwarza sie sila elek-
tromotoryczna.
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Szkic dwubiegunowej pradnicy pradu przemiennego
f — magnesnica, 2 — stojan, 3 — pierdcienie slizgowe, 4 — szczotki




